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Les robots humanoides
apparaissent dans les
années soixante-dix. En
1993 la société Honda
dévoile les résultats de

sept années de recherche
conduites dans le plus grand
secret : P1, robot de forme
anthropomorphe, fait ses tout
premiers pas. Les progres
technologiques en matiere
de mécatronique — minia-
turisation des composants
électroniques et puissance
croissante des moteurs
électriqgues — permettent

leur déploiement dans les
laboratoires de recherche
depuis une dizaine d’années.
On compte aujourd’hui une
bonne vingtaine de proto-
types différents.

Le roboticien pose la ques-
tion de 'autonomie de ces
nouvelles machines : de
quelle capacité d’adaptation
peut-on espérer les doter ?
L’analogie entre 'homme et
la machine s'impose. Avec
ses machines qui s’adaptent,
qui « décident » de leurs
actions, que peut-il nous dire
sur notre propre « fonctionne-
ment » ? Le robot humanoide
constitue une formidable
plateforme de recherche fon-
damentale, pour la robotique,
et au-dela, pour les sciences
du vivant.
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Anatomie d’'un robot
humanoide
lalecon de choses

Cours le lundi 2 avril 2012, a 17 heures

Ce cours bénéficiera de la présence
du robot humanoide HRP2
(1,54m, 58 kilos)

Un ensemble de démonstrations
seront menées par plusieurs
chercheurs du LAAS-CNRS
de Toulouse.

Elles permettront d’illustrer plusieurs
concepts fondamentaux vus dans les
cours précédents tels que la notion
d’espace des configurations,

la redondance et le sous-actionnement
d’un systeme, la locomotion bipede et
I'action anthropomorphe.

Il se terminera par un débat avec

le public sur les enjeux et défis de

la robotique humanoide.



